SIMULACIJA LETALSKE NESRECE
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Predstavitev v dogovoru z MORS.

Fizikalni model

6 0si, tocne diferencialne enacbe.

mV' + mQ x V/ = F’
IO 19 x JO = K

,, Totna” reSitev.

Simulator lahko dela v real-time
nacinu, vendar le, ¢e lahko dosega
predpisano natancnost.
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M49M1 2000.0kg; 160.0kt 270.0° 0.0°; 6= 0.0 1.5 0.0 rates 0.0 0.0 0.0; LLM
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R. Krivec, IJS.
0.0t;cp= 0.16n p,op=0.80; 1.225kg/m3 15.0°; ODE 8M 0.0010sec; fos 24 2

Implementacija

Numericna stabilnost (izbira
koordinat).

OS: Unix/Linux; 3D gratika.
Krmiljenje: joystick ali casovni
scenarij odklonov (dokumentacija).
Simulacija poskodovanega letala:
spremembe m, J, aerodinamike.

Aerodinamika

Osnova: delno znani 2D koeficienti.
3D koeficienti: modificirana
Prandtlova teorija (razlicne hitrosti,
linearni sistem enacb v vsaki ¢asovni
tocki).

Normalizacija: geometrijski podatki
letala.

M49M1  1965.6kg; 210.0kt 249.0° 5.0°; y6d= 0.0 3.0 5.0 rates 0.0 0.0 -2.0; LLM

F, section ——

R. Krivec, IJS.
10.0t; cp= 0.60n p,op=0.80; 1.225kg/m3 15.0°; ODE 7M 0.0010sec; fps 24 4

Vzgon po segmentih poskodovanega krila.

Fi=10t, v=210 kn, hdg=249°, climb=5°; pitch=3.0°; rough=F, free aileron=T, o ;=-2.0
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Cuo: 0.000 -0.018 -0.035 -0.070, Jpyop: 20, Ty 60, Coe,: -0.0 1.0 -1.5

Simulacija nesrece

Nesreca (Sp. Zerjavci, 2004).

Hipotetic¢ni scenarij z odkloni krmuil.




